SMD SZYBKIE URUCHOMIENIE

Podhczenie sterowania (Wajie analogowe) — ustawienie fabryczne =,0”, w CCB4

Zadawanie z potencjometru:

C01=02,4,6,8Ilub 10

C34=0

Ustawienia naniebieskodostpne we wszystkich 400V
oraz 230V w zakresie 5.5 — 15 kW
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Zadawanie sygnatem zewgtrznym:
Napicciowe
C01=02,4,6,8Ilub 10
C34 =0 dla zakresu 0 — 10V
1 dla zakresu 0 — 5V
Ustawienia naniebieskodostpne we wszystkich 400V
oraz 230V w zakresie 5.5 — 15 kW
Pradowe
C01=02,4,6,8Ilub 10
C34 = 2 dla zakresu 0 — 20 mA
3 dla zakresu 4 — 20 mA
Ustawienia naniebieskodostpne we wszystkich 400V
oraz 230V w zakresie 5.5 — 15 kW
*250 zewrtrzny rezystor: nie wymagany dla smd 400V
oraz 230V w zakresie 5.5 — 15 kW
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Podhczenie sterowania (Wgjie cyfrowe)

28 = Blokada naglu
Funkcja E1 nastawiana pop2Ez — fabrycznie = ,1’
Funkcja E2 nastawiana popRE2 — fabrycznie = 4’
Funkcja E3 nastawiana popRE3 — fabrycznie = ,3’
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Cyfrowe funkcje na wégiu 6 = Praca w prawo

1=JOG 1 (C37) 7 = Prackewo
2=J0OG 2 (C38) 8 = MBaira
3 = Hamowanie DC (DCB) 9 = MPot Dot

4 = Kierunek obrotow
5= Szybkie zatrzymanie

10 = Ustawprri
11 = Resetup Tri

Podhczenie przekanika — ustawienie fabryczne = ,1”

Ustawienia sygnatu przekaika:

C08 = 0 Napd gotowy

CO08 = 1 Bid Trip nagdu

C08 = 2 Silnik pracuje

C08 = 3 Silnik pracuje w prawo
C08 = 4 Silnik pracuje w lewo

Konfiguracja wewn. przekaika

C08 = 5 Cgstotliwos¢ wyjsciowa = 0 Hz
C08 = 6 Silnik osignat czestotliwos¢ zadar
C08 =7 Prog w C17 przekroczony

C08 = 8 Napd pracuje przy max pdzie

Podhczenie zewetrznego
urzadzenia
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Ustawianie parametrow =
CO01:Zrodto wartéci zadanych — ustawienie fabryczne = ,0” ==
T

C01 = ,0” wefcie analogowe (zacisk 8) / sterowanie = zacislagRgmowanie = klawiatura. Ustaw by zmieaiddto
wejscia analogowego, sterowania i programowania (pastzukcja obstugi)

C10: Minimalna czstotliwos¢ wyjsciowa

— ustawienie fabryczne =,0 Hz”

Ustaw na minimala czestotliwosé dla aplikacii.

Gdy wejcie analogowe = 0 V to egtotliwos¢ wyjsciowa = min. Hz

C11: Maksymalna eastotliwosé wyjsciowa cC11
— ustawienie fabryczne = ,50 Hz”
Ustaw na maksymadnczestotliwosé dla aplikacii. Cc12 c13
C12: Czas przyspieszania — ustawienie fabryczrgs= |,
Ustaw wymagany czas przyspieszania.

Jest to czas przyspieszania od 0 Hz do WeirtoC11. C10 C10 s

C13: Czas zwalniania — ustawienie fabryczne = ,5s”
Ustaw wymagany czas zwalniania.
Jest to czas miedzy waftig z C11 a O Hz.

C14: Tryb pracy — ustawienie fabryczne = ,2” (chaeaystyka U/f)

0 — liniowa charakterystyka z Auto-Boost — dla sfamlowych aplikacji

1 — kwadratowa charakterystyka z Auto-Boost — déatylatoréw i pomp

2 — liniowa charakterystyka ze st&fmi, boost — dla standardowych aplikacji (patrz pararGé6)
3 — kwadratowa ze staVminboost — dla wentylatoréw i pomp (patrz parametr)C16

C15: Punkt zatamania charakterystyki U/f — ustavedabryczne = ,50Hz”
Ustaw wg czstotliwosci znamionowej silnika.

C22: Pad maksymalny (przegitalncsé) — ustawienie fabryczne ,150%”
Ogranicza maksymalny milbwy prad smd chroric nagd i/lub zwigkszapc termiczm ochror silnika.
Ustaw warté¢ minimalm, wymagan dla aplikaciji.

C90: Wybor napicia wegciowego — fabrycznie = ,2” (uedizenia 200 — 230 V)
— fabrycznie = ,1” (urgdzenia 400 — 480 V)

0 — Auto — wykrywane po pierwszym padteniu

1-LOW —dla 200 V lub 400 V nagia wefciowego

2 — HIGH —dla 240 V lub 480 V najmia wegciowego

Uwaga! Zawsze sprawden parametr po pierwszym paciteniu, by upewrisie 0 poprawnéci nastaw!
c20: Ustawienia’t (termiczne monitorowanie silnika) — ustawienibrfazne ,100%”

Wyliczenie dla pgdu znamionowego silnika. 100% = petny znamionowag pryjsciowy przemiennika.
Jeli prad znamionowy silnika = 2.1A, a maxagdrwyjsciowy przemiennika = 2.5 A to ustaw (2.1/2.5)*108984%
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